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Experiencia e innovacion

Desde 1915, YASKAWA fabrica y suminis
tra productos para la construccion de
maquinas y para la automatizacién indus
trial. Tanto nuestros productos basicos
como las soluciones hechas a medida son
de excelente calidad y durabilidad y gozan
por ello de gran reputacion y popularidad.

YASKAWA es el fabricante lider mundial de
variadores de frecuencia, servomotores,
controladores de maquinas, variadores de
medio voltaje y robots industriales.

Siempre pioneros en tecnologia de control
de movimiento y de accionamiento, hemos

lanzado productos innovadores que
optimizan la productividad y el rendimien
to de maquinas y sistemas.

Hoy en dia, YASKAWA produce més de

1,9 millones de variadores de frecuencia al
ano. De este modo, YASKAWA es proba -
blemente el mayor fabricante de variadores
de frecuencia del mundo.

Ademas, con una produccién anual de
mas de 1.000.000 servomotores y 25.000
robots, YASKAWA ofrece una amplia gama
de productos para procesos de automa -
tizacion en muchos sectores industriales
distintos como la mineria, acero, maqui -

nas-herramientas, maquinas para carpinte -
ria, el textil y los semiconductores.

La tecnologia YASKAWA se utiliza en todos
los campos de la construccion de ma -
quinas y en la automatizacion industrial y
disfruta de gran reputacion por su excelen -
te rendimiento y calidad.

Donde quiera que se encuentre — Nuestro servicio local
esta cerca de usted.
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Mas de 14.600 empleados en
~+ todo el mundo
o
Mas de 1.350 empleados en su
red de servicios mundial
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Los preajustes del software del amplificador
simplifican la puesta en servicio. La funcién
«tuning-less» para menos ajustes permite el uso
inmediato del Sigma-7 sin necesidad de efectuar
una parametrizacion compleja o de contar con
un conocimiento especial del equipo de control,
mientras que la funcidon de autoregulacion asegu-
ra un ajuste rapido.

El rendimiento del motor Sigma-7 reduce la
generacion de calor en hasta un 20 % La posibi-
lidad de un acoplamiento de ejes con alimenta-
cién de CC permite compartir la energia y conse-
guir un ahorro energético de hasta un 30 %.
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El nuevo bastidor tipo libro permite una
instalacion lado con lado y sin huecos de los
amplificadores incluso en los espacios mas
reducidos. Con ello se posibilita el alcanzar
una elevada densidad de potencia dentro de
un armario El espacio requerido se reduce a
un minimo, permitiendo su integracion en la
maquina junto a la electrénica del variador.

Sigma-7 reduce los costes totales mediante
una configuracion de la maquina mas rapida,
un rendimiento mayor con una produccion
mas elevada en menor tiempo y unos
tiempos improductivos menores, gracias a la
alta fiabilidad de nuestros productos.



Amplio rango de potencia

Motores muy compactos de 50 W a 15 kW

Menores costes de produccién
L velocidad de 3,1 kHz
Menos tiempo de restablecimiento, tiempo

de posicionamiento reducido, mayor
rendimiento

No se precisa refrigeracion adicional

Temperatura ambiente -5 — 55 °C
(max. 60 °C con desclasificacion)

Motores lineales con nucleo de hierro y
sin hierro con una fuerza maxima de
hasta 7560 N

Ahorro de energia y mayor productividad

Elevado par maximo, aceleracion rapida,
sin sobredimensionamiento del amplificador

Mecanica ligera

Mayor rendimiento

Sobrecarga del 350 % durante 3 - 5 segundos

Elevado par maximo, aceleracion rapida




Perfecta integracion de las normas de seguridad
legales obligatorias

La funcion STO viene implementada por defecto
en todos los servo amplificadores de la serie Sigma-7

Maquinas mas seguras - la serie Sigma-7 satisface
los requerimientos de SIL 3y PL-e

Las funciones de seguridad SS1, SS2y SLS
se integran usando el médulo de seguridad
SGDV-OSAO1A

Generacion de calor muy baja
El circuito magnético optimizado mejora
el rendimiento del motor

El rendimiento mejorado del motor reduce la
generacion de calor en aprox. un 20 %

Avanzado encoder absoluto de 24 bits para la maxima
precisién
Resolucion de 16 millones de impulsos para un
posicionamiento extremadamente preciso

Muy elevada precision combinada con un
funcionamiento rapido y suave
Compensacion de rizado para las mas elevadas
exigencias de suavidad de marcha y dinamica

También para maquinas en las que las ganancias del
lazo de velocidad no se pueden ajustar altas

Aun mas fiabilidad para su produccién
Mas de 9.000.000 de sistemas servo instalados
Mayor fiabilidad de la maquina, reducidos costes

de servicio y mantenimiento, menos tiempo
improductivo




Sigma-7 -

Sistemas servo de préxima generacion

Con mas de 9 millones de sistemas servo instalados, YASKAWA cuenta con un know-how técnico y una
experiencia amplios en movimiento y control. 4 El resultado? Un rendimiento excelente y una tasa de fallo
extremadamente baja.

Con la nueva serie Sigma-7, YASKAWA ha conseguido crear una obra maestra sinénimo de rendimiento fia-
ble y de precisidon. Gracias a sus nuevas caracteristicas, la configuracion puede realizarse en tan solo unos
minutos. Ajustes de variador rapidos y especificos para la aplicacion y maximo rendimiento de la produccioén
garantizados.

SERVOPACKSs Servomotores

P Amplificador monoeje & doble eje P> Encoder de 24 bits de alta resolucién instalado
> Un amplificador para motores lineales y rotativos > Alto rendimiento, reducida generacién de calor
P> SIL 3 para STO, PL-e CAT 3 P> Reduccion de hasta un 20 %

P> Velocidad de respuesta de frecuencia: 3,1 kHz > Brida compatible con Sigma-5

P> Funciones de seguridad avanzadas SS1, SS2, SLS > Tres modelos de motor disponibles

> Opciones de realimentacion * SMGT7A de baja inercia, hasta 7 kW

» Compensacion de rizado, supresion de vibraciones, * SGM7J de inercia media, hasta 750 W

etc. * SGM7G de media inercia, hasta 15 kW

HMI
MANTE-
NIMIENTO
REMOTO

*adbus TCP

VIPA SLIO CPU iMC7

CONTRO-
LADOR

EtherCAT. ™

E/S

Componentes E/S

DRIVES &
MOTION
Variadores
Servosistemas
200 V
Servosistemas
400 V

SERIE SIGMA-7



Soluciones de sistema integrales

Con el know-how combinado de YASKAWA y VIPA, podemos ofrecer a nuestros clientes nuestras Soluciones
de sistema integrales, asi como componentes individuales para numerosas aplicaciones en la industria de la
automatizacion.

Controladores de maquina -
MP 3200 IEC & MP 3300 IEC

Controlador de maquina de alto rendimiento para tecnologia de automatizacion.

Los controladores de maquina YASKAWA gestionan sistemas complejos con acciona-
mientos servo y variadores. La comunicacion de alta velocidad proporciona un

control de movimiento de alto rendimiento y alta precision, incluso para movimientos
complejos.

) Hasta 62 ejes
P> Comunicacion: Modbus TCP/IP, MECHATROLINK-IIl, Ethernet (100 Mbps)
> Bloques funcionales PLCopen

> Biblioteca de cdédigos reutilizables

iMC7 + SPEED7 Studio + Sigma-7 - Sistema de
control de movimiento de alto rendimiento

La experiencia de YASKAWA en el control de movimiento combinada con la experien-
cia de VIPA con la tecnologia PLC es la base de un nuevo estandar en la tecnologia
de automatizacion. SLIO CPU iMC7, un PLC con funciones de control de movimiento
integradas.

=
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> PLC de alto rendimiento combinado con tecnologia de accionamiento de alto
rendimiento

> Programable mediante SPEED7 Studio de VIPA: Configuracién de hardware,
comunicacion, programacion PLC, control de movimiento, visualizacion, etc.

P> Interfaz EtherCAT con comunicacion Ethernet en tiempo real
> Conexién con E/Ss, servoaccionamientos Sigma-7 y variadores

> Soluciones de tecnologia de control y accionamiento mediante un solo proveedor

Paneles tactiles VIPA

Paneles tactiles profesionales VIPA con tamanos de pantalla desde 4,3 hasta 12,17,
el sistema operativo Windows Embedded CE 6.0 y Runtime Movicon 11 pueden
usarse de forma universal. Los ecopaneles VIPA con 4 tamanos de pantalla dife-
rentes, desde 4,3 hasta 15, han sido disefiados para ofrecer una fiabilidad, una
flexibilidad, una vida dtil y una calidad maximas.




Ahorros mediante el rendimiento

Con la mejor respuesta de frecuencia de su clase de 3,1 kHz, Sigma-7 SERVOPACKS puede reducir el
tiempo de restablecimiento hasta menos de 4 ms. En comparacion con un sistema estandar con, por
ejemplo, un tiempo de restablecimiento de 50 ms, una unidad de Pick & Place basada en componentes

Sigma-7 puede suponer un ahorro de gran cantidad de dinero.

Ejemplo de ajuste servo

//\ <«—— Error de posicionamiento

Velocidad de
referencia

1
1
1
1
1
1
g
! Posicionamiento completado
1
1
1
1
1
1
1
1

iTiempo de restableci-
miento de 0 a 4 ms!
(Sigma-7)

Tl

Un tiempo de restablecimiento menor aumenta sus ingresos

Ejemplo de Pick and Place con un tiempo de restablecimiento de 50 ms

Tiempo | Piezas por | Piezas por | Precio por Beneficios por:
por pieza, minuto hora pieza hora

Longitud

" Movimiento, Parada |Movimiento| Parada
del eje
X =200 mm
X'=200 mm
Total

0,058
0,05s
0,1s

05s
02s
05s

0,058
0,05s
01s

05s
02s
0,7s

€0,1

| | |
1,Bs| 37,5 | | €225,00

Ejemplo de Pick and Place con un tiempo de restablecimiento de 4 ms

Longitud
del eje

Tiempo | Piezas por | Piezas por | Precio por |Beneficios por|

Movimiento; Parada |Movimiento| Parada P hora pieza fo

05s
02s
05s

0,004 s
0,004 s
0,008 s

05s
02s
0,7s

0,004 s
0,004 s
0,008 s

X =200 mm €0,1

Total

|
I €254,24

| |
42,37 I 2542 I

|
1,4165|

Beneficios en
un ano:

116.690,00 €

Beneficios en
5 dias:

2.339,20 €

Beneficios en
16 horas:

Beneficios por
hora:

29,24 € 467,84 €

SERIE SIGMA-7



Seguridad en movimiento

Los movimientos de la maquina constituyen una importante fuente de peligros para operadores y
personal de mantenimiento. Las situaciones tipicas en las que se requieren estados de seguridad
de la maquina se dan durante la puesta en servicio, la solucién de problemas o cuando el perso-

nal de funcionamiento o de mantenimiento tiene que aproximarse a la maquina.

Par de parada segura
P La funcionalidad del servomotor Sigma-7 permite una integracion per- (Safe Torque Off, STO)

fecta de normas de seguridad legales obligatorias. "

P> La funcion STO viene implementada por defecto en todos los servo
amplificadores de la serie Sigma-7.

> El médulo opcional de seguridad SGDV-OSAOQ1A permite la expansion
de las funciones de seguridad SS1, SS2 y SLS (SIL2, PLd).

Con la entrada en vigor de la norma EN I1SO 13489 1:2008 «Seguridad de Parada segura 1 (SS1)
maquinas — Partes de los sistemas de mando relativas a la seguridad», la . do veloaitad "
construccion de maquinas seguras se determina ahora o bien en funcion
de su nivel de rendimiento (PL a — €), o bien en funcion del nivel de inte-

gracion de seguridad (SIL 1 - 4). o

Las funciones de seguridad relevantes para motores de velocidad variable
se definen en la norma IEC 61800-5-2.

La serie Sigma-7 de servomotores le permite ejecutar aplicaciones de mo-
vimiento automatizado seguras y rentables.
Parada segura 2 (SS2)

Estandares de Nivel & categoria de N —

Monitorizacién

seguridad rendimiento e Ve';‘::::ﬁzacién
Seguridad de la EN ISO 13849-1 PL-e (CAT3) dejpes cicnamionto
maquinaria IEC 60204-1 Categoria de parada 0 0

IEC 61508 SIL 3
Seguridad funcional IEC 62061 SIL CL3

IEC 61800-5-2 STO

Velocidad con limitacion
segura (SLS)

Monitorizacion
de velocidad
—




Sin supresién de vibracién Con supresion de vibracién

Pieza
mecanizada
resultante

Pieza
mecanizada
resultante

Aun sin ajuste del servo y con cambios de carga, permite un funcionamiento sin
oscilacion ni vibraciones de hasta 30 veces el momento de inercia de la carga.

Tiempo de restablecimiento: de 100 a 150 ms.

El filtro de referencia y las funciones de reaccion de ajuste de ganancia tienen un nuevo
ajuste de ganancia automatico de alimentacion directa para un rendimiento de ajustes
optimo. La funcidon de compensacion de friccion borra automaticamente el efecto de fric-

cion de las caracteristicas de la maquina.

Tiempo de restablecimiento: 10 ms.

El ajuste de precisidon aporta un maximo rendimiento para su maquina.

Tiempo de restablecimiento: de O a 4 ms.
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Simplifique su vida con la serie Sigma-7

La serie Sigma-7 le ofrece un sencillo y rapido ajuste de su solucion servo.
Ello le supone un ahorro de tiempo y dinero.

Asistente de instalacion de

software Desempaquetar

Sencillo ajuste de parametros con entradas guiadas

por asistente. \/

Funcion de control del cableado B
Instalaciéon y cableado

La funcion de control de cableado SigmaWin+ revisa

el cableado en una sola operacion \/

Funcion de seguimiento

Ajuste de parametro basicos

El seguimiento en tiempo real del estado de

ajuste facilita la monitorizacion. \/

iMuchas funciones utiles para
puesta en marcha y un funciona-
miento mas eficiente!

Operacion de prueba

Una seleccion éptima para sus aplicaciones

bajo consideracion del momento de inercia, Ajuste de ganancia y filtro
resistencia de freno dinédmico, etc. (ajuste)

Mantenimiento \/

Solucion de problemas mas rapida con funcion
de diagndstico de alarma — finge posibles causas
de alarma y propone directamente acciones de
correccion.

Operacioén

11



Abierto para aplicaciones exigentes

YASKAWA suministra equipamiento para un amplio rango de aplicaciones y ofrece sopor-
te en todas las actividades de ingenieria. De este modo, YASKAWA encuentra la solucion
perfecta para las tareas comunes y para complejos desafios de automatizacion.

Soluciones para tareas
comunes

Instalacion rapida y sencilla y ningun trabajo de
configuracion — éstas son las ventajas de las
soluciones llave en mano de YASKAWA. Y en el
caso de que desee actualizar una solucién, todo
el sistema Sigma-7 se puede utilizar facilmente
con la nueva aplicacion.

Actualmente se encuentran disponibles las
siguientes soluciones:

> Portico

b Pick & Place
P Viga
Soluciones integrales

YASKAWA ofrece amplias soluciones de automatiza-
cién con un hardware potente, incluyendo controla-
dores, visualizacidn, conceptos de accionamiento y
robots industriales.

Nuestros productos de control de movimiento han
sido desarrollados para controlar todas las funciones
del control de procesos tipico de la maquinaria, inclu-
yendo control de movimiento, funcionalidad PLC, E/S,
I6gica secuencial y algoritmos de proceso. La integra-
cion del controlador reduce los costes del sistema,
aumenta el rendimiento, reduce el espacio de panel
requerido y unifica la programacion.

LLa monitorizacion y el diagndstico del proceso son
caracteristicas inherentes de nuestra plataforma.
Estos avances permiten aumentar la produccion y
reducir el tiempo improductivo de la maquina. Con la
instalacion de nuestros sistemas se han alcanzado
aumentos de la productividad superiores al 200 %.
La marcha, mas suave, y las rutinas de recuperacion
e-stop disminuyen el desgaste mecanico y reducen el
tiempo improductivo.

12 SERIE SIGMA-7



Entrada monofasica & trifasica

Fieldbus integrado
Entrada de tren de pulso/analdgica
MECHATROLINK-II
MECHATROLINK-III
EtherCAT

Amplificador monoeje & doble eje

Disefio muy compacto

Disponible desde 50 W a 15 kW

13



Vista general de los productos de 200 V

Servomotores
. SGM7A
'.; > Baja inercia,
_,g alta velocidad
o P B0W -7 kW
(@)
= SGMCS
2_9
% » P Capacidad baja,
c e sin nucleo
0T .
O P> Nominal: 2 Nm - 35 Nm
<CE> Maximo: 6 Nm - 105 Nm

Lineal

SGLG

> Modelo sin ntcleo

P Nominal: 12,5 N - 750 N
Maximo: 40 N - 3000 N

SGLT

> Modelo con
nucleo de hierro tipo T

» Nominal: 130 N - 2000 N
Maximo: 380 N - 7500 N

SERIE SIGMA-7

SGM7J

P> Inercia media,
alta velocidad

b 50 W-750 W

SGMCV

b Capacidad baja,
con nucleo de hierro

P Nominal: 4 Nm - 25 Nm
Maximo: 12 Nm - 75 Nm

SGLFW2

P> Modelo con
nucleo de hierro tipo F

P> Nominal: 45 N - 2520 N
Maximo: 135 N - 7560 N

SGM7G

.
L]
P> Inercia media, a

par de torsion elevado

P 300 W - 15 kW

SGMCS

P Capacidad media,
con nucleo de hierro

P> Nominal: 45 Nm - 200 Nm
Maximo: 135 Nm - 600 Nm

SGLFW ’

> Modelo con
nucleo de hierro tipo F

P> Nominal: 25 N - 1120 N
Maximo: 86 N - 2400 N



SERVOPACKS

SGD7S-000AO0CA SGD7S-000A1 OA SGD7S-0O000A20A

Referencia de !] Referencia de

voltaje analégico/  T% comunicacion
tren de pulso
/.
ly

SGD7W-O0O0OA20A

Referencia de Referencia de
comunicacion : % comunicacion
MECHATROLINK-III ki EtherCAT
doble eje l J!

_.n

Modulos opcionales

SGDV-OSAO0TA

Mddulo de
seguridad

SGDV-OFAOTA

Mddulo de lazo
completamente
cerrado

MECHATROLINK-II

SGD7V-OCAOSA
Modulo INDEXER

Referencia de ﬂ '.

comunicacion =

MECHATROLINK-III |
‘.

monoeje

SGD7S- I:IEIEIAAOA SGD7S-O000OAEOA

Tipo de opciodn

de comando

conectable
7 SGDV-OCALA |
Madulo DeviceNet b

15



Combinacidon de servomotores rotativos y SERVOPACKSs

Modelo SERVOPACK
Modelo de servomotor rotativo Salida nominal [W]
SGD7S-0000 SGD7wW-0O0000O
SGM7J-A5A 50 R70A
1R6A*", 2R8A*!
SGM7J-01A 100 R90A
SGM7J-C2A 150
- SGMm7J ) 1R6A 1RBA, 2R8A*!
(Inercia media, alta velocidad) SGM7J-02A 200
3000 min’? SGM7J-04A 400 2R8A 2R8A, 5R5A™ 7TRBA™
SGM7J-06A 600
5R5A 5R5A, 7R6A
SGM7J-08A 750
SGM7A-A5A 50 R70A
1R6A*", 2R8A*!
SGM7A-01A 100 R90A
SGM7A-C2A 150
1R6A 1R6A*!, 2R8A*!
SGM7A-02A 200
SGM7A-04A 400 2R8A 2R8A, 5R5A*!, 7TR6A*
SGM7A-06A 600
5R5A 5R5A, 7R6A
SGM7A SGM7A-08A 750
(Baja inercia, alta velocidad) SGM7A-10A 1.000 oo
3000 min" SGM7A-15A 1.500
SGM7A-20A 2.000 180A
SGM7A-25A 2.500
200A -
SGM7A-30A 3.000
SGM7A-40A 4.000
330A
SGM7A-50A 5.000
SGM7A-70A 7.000 550A
SGM7G-03A 300
3R8A 5R5A*!, 7TR6A*
SGM7G-05A 450
SGM7G-09A 850 7R6A
SGM7G-13A 1.300 120A
SGM7G SGM7G-20A 1.800 180A
(Inercia media, par de torsiéon - "
clevado) SGM7G-30A 2.900 330A
1500 min-! SGM7G-44A 4.400
SGM7G-55A 5.500 470A
SGM7G-75A 7.500 550A
SGM7G-1AA 11.000 590 A
SGM7G-1EA 15.000 780 A

*1. Si emplea esta combinacion, el rendimiento podria no alcanzar tales niveles, p. €j., la ganancia de control podria no aumentar, en comparacion con la
utilizacion de un SERVOPACK Sigma-7.

*2. La salida nominal es de 2,4 kW si se combina el SGM7G-30A con el SGD7S-200A.

16 SERIE SIGMA-7



Designaciones de modelo para 200V

Servomotores rotativos
SGM7ZA - 01 A 7 A 2 1

Servomotores de la 1° 420 3° 4° 5° 6° 7° digito
serie Sigma-7: - .
SGM7A 1° + 2° digito - Salida nominal 3° digito - Tensi6n de la fuente de 6° digito - Extremo del eje
- e o alimentacién o ——Y
Codigo Especificacion — e Codigo Especificacion
Cadigo Especificacion
A5 50W 2 Recto sin llave
A 200 VCA
01 100 W 6 Recto con llave y perno
Cc2 150w 4° digito - Encoder serial B Con dos asientos planos
02 |200W Cadigo Especificacion
04 |400W 7 | Absoluto de 24-bit 7° digito - Opciones
8: sgg \liVW F Incremental de 24-bit Cédigo Especificacion
10 | 1,0kW 5° digito - Historial de revision del ! Sin opciones
15 1 15KW disefio C Con freno de parada (24 VCC)
! Cédigo Especificacion £ Con junta protectora contra
20 | 20kwW A aceite y freno de parada (24 VCC)
30 | 3,0kw g Conjunta protectora contra
40 | 4,0kW aceite
50 | 5,0kw
70 | 7,0kwW
Servomotores de la serie 1° 4+ 2° 3° 4° 5° 6° 7° digito
Sigma-7: _— -
SGM7J 1° + 2° digito - Salida nominal 3° digito - Tension de la fuente de 6° digito - Extremo del eje
o e o alimentacién o Y
Codigo Especificacion — — Codigo Especificacion
A5 50W Céaigo Especificacion 2 Recto sin llave
A 200 VCA
01 100 W 6 Recto con llave y perno
C2 |150W 4° digito - Encoder serial B | Con dos asientos planos
02 |200W Cadigo Especificacion
04 |400W 7 | Absoluto de 24-bit 7° digito - Opciones
g: ‘;’gg a F Incremental de 24-bit Cédigo Especificacion
- S — 1 Sin opciones
5° digito - Historial de revisién del
disefio C Con freno de parada (24 VCC)
Cadigo Especificacion E Con junta protectora contra
A aceite y freno de parada (24 VCC)
s Con junta protectora contra
aceite

SsGM7G - 03 A 7 A 2 1

Servomotores de la 1° 4+ 2° 3° 4° 5° 6° 7° digito

serie Sigma-7: - -

SGM7G 1° + 2° digito - Salida nominal 3¢ digito - Tensi6n de la fuente de 6° digito - Extremo del eje
o~ o alimentacion o e o

Cadigo Especificacion - L Codigo Especificacion
Cadigo Especificacion

03 | 300W A 200 VCA 0,45 kW
05 | 450 W 2 Recto sin llave 1,8 kW
09 | 850W 4° digito - Encoder serial 2,9 kW
183 | 1,3kW Cadigo Especificacion 6 Eje recto con llave y 0,85 kw
20 | 1,8kW 7 | Absoluto de 24-bit permo 1.3 kW
30 | 2,9kw* F Incremental de 24-bit

44 | 4,4 KW 7° digito - Opciones
55 | 55kW 5° digito - Historial de revision del Codigo Especificacion
75 | 7,5kW Sl 1 Sin opciones

1A 11 KW Cddigo sheaicacion C Con freno de parada (24 VCC)

1E 15 kW A £ Con junta protectora contra

aceite y freno de parada (24 VCC)
Con junta protectora contra
aceite

* La salida nominal es de 2,4 KW si se combina el SGM7G-30A con el SGD7S-200A.
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Designaciones de modelo para 200V
SERVOPACKS

Amplificador monoeje

SGD7S -

Serie Sigma-7
Modelos Sigma-7S

R70 A

1°..8° 4°

1°... 3° digito - Capacidad de motor

maxima aplicable

Cédigo Especificacion
Trifésico, 200 V

R70*" 0,05 kW
R90*' | 0,1 kW

1R6*" | 0,2 kW
2R8*" 1 0,4 kKW

3R8 | 0,5kW
5R5* 1 0,75 kW

7R6 | 1,0kW

120 1,5kW

180 | 2,0 kW

200 | 3,0kw

330 | 50kW

470 | 6,0 kW

550 | 7,5kwW

590 11 kw

780 | 15kwW

00 A 001

5°+6° 7° 8°..10°

digito

4° digito - Voltaje

Caodigo Especificacion
A 200V CA

5° + 6° digito - Interfaz

Cédigo Especificacion

00 Referencia de voltaje analégico/
tren de pulso

10 Referencia de comunicacion
MECHATROLINK-II

20 Referencia de comunicacion
MECHATROLINK-IIl

A0 Referencia de comunicacion
EtherCAT
Tipo de opcion de comando

EO
conectable

7° digito - Historial de revision del

diseno

Amplificador de doble gje

SGD7W - 1R6 A

Serie Sigma-7 1°..3° 4°
Modelos Sigma-7W

1°... 3° digito - Capacidad de motor

maxima aplicable

Cadigo Especificacion
Trifasico, 200 V
1R6*" | 2 x 0,2 KW
2R8*" 2 x 0,4 kW
BR5*" | 2 x 0,75 kW
7R6 2 x 1,0kW
18

SERIE SIGMA-7

A 001

8°...10°

20

5°+6° 7°

digito

4° digito - Voltaje

8°... 10° digito - Especificaciones de las opciones de

hardware

Cédigo Especificacion Modelos aplicables
- Sin opciones Todos los modelos
001 Montado sobre bastidor | SGD7S-R70A a -330A
Montado sobre conducto | SGD7S-470A a -780A
002 | Lacado Todos los modelos
o 19K
00A Lacado y entrada de Todos los modelos

alimentacién monofasica

Los mismos SERVOPACKSs se emplean tanto para Servomotores
rotativos como para Servomotores lineales.

*! Puede emplear estos modelos con una entrada monofésica o
una entrada trifasica.

8°... 10° digito - Especificaciones de las opciones de

Referencia de comunicacion

20| MECHATROLINK-II

7° digito - Historial de revisién del

disefo

" P hardware

Cédigo Especificacion
Cédigo Especificacion ikellzrs

A 200V CA aplicables
5° + 6° digito - Interfaz - Sinopciones

o e 001 | Montado sobre bastidor Todos los modelos
Cédigo Especificacion

002 | Lacado

Los mismos SERVOPACKSs se emplean tanto para Servomotores
rotativos como para Servomotores lineales.

*1 Puede emplear estos modelos con una entrada monofasica o
una entrada trifasica.




Disefio compacto tipo libro para montajes
lado con lado

Fieldbus integrado
EtherCAT
MECHATROLINK-III*
Amplificador monoeje & doble eje
Conectores europeos

Conexion Daisy Chain

Conectores plug-and-turn conforme a
los estandares europeos
(M12, M17, M23 y M40)

Disponibles desde 200 W - 3 kW (- 5 kW?)

* Disponible a partir del segundo semestre de 2016

Conectores para alimenta-
cion de corriente, EtherCAT,
E/S, encoder, USB, etc.

Unidades opcionales
para seguridad
avanzada, encoder

Conector para operador
digital

Conectores de corriente para
motor, freno, resistencia de
frenado

Lamina de metal para el
blindaje del cable del motor
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Vista general de los productos de 400 V

Sernvomotores
SGM7J '
o
=
"a' P> Inercia media,
"5 alta velocidad
o

Lineal

P 200W - 1,5 kW

SGLFWZ.

> Modelo con
nucleo de hierro tipo F

P> Nominal: 45 N - 2520 N
Maximo: 135 N - 7560 N

SERVOPACKS

Monoeje

Doble eje

SGD7S-0O000DAO

Referencia de =
comunicacion i
EtherCAT

i

SGD7W-OOODAOA*

Referencia de &
comunicacion B
EtherCAT

Modulos opcionales

20

SGDV-
OSAO0TAOOOFTO00

Modulo de
seguridad

SERIE SIGMA-7

SGM7A

&

P 200 W - 3,0 kKW (- 5 kW*)

> Baja inercia,
alta velocidad

SGD7S-000D30
&

Referencia de
comunicacion

MECHATROLINK-II

SGD7W-O0O0OD30A*

Referencia de &
comunicacion B
MECHATROLINK-III

SGDV-OFAOTA

Maodulo de lazo
completamente
cerrado

SGM7G

P> Inercia media, gi

baja velocidad, par de
torsion elevado

P 450 W - 2,9 kW (- 4,4 KW*)

Disponible a partir del segundo semestre de 2016



Combinacion de servomotores rotativos y SERVOPACKSs

Modelo SERVOPACK
Modelo de servomotor rotativo Salida nominal [W]
SGD7S-0000
SGM7J-02D 200 1RSD
- SGMmy ) SGM7J-04D 400
(Inercia media, alta velocidad)
3000 min-' SGM7J-08D 750 3R5D
SGM7J-15D 1.500 5R4D
SGM7A-02D 200
1R9D
SGM7A-04D 400
SGM7A-08D 750
3R5D
SGM7A SGM7A-10D 1.000
(Baja inercia, alta velocidad) SGM7A-15D 1.500 5R4D
3000 min
SGM7A-20D 2.000 5R5A
SGM7A-25D 2.500
120D
SGM7A-30D 3.000
SGM7A-50D* 5.000 170D*
SGM7G-05D 450 1R9D
SGM7G SGM7G-09D 850 3R5D
(Inercia media, par de torsién SGM7G-13D 1.300 5R4D
1§Iggad9)_1 SGM7G-20D 1.800 8R4D
min SGM7G-30D 2.900 120D
SGM7G-44D* 4.400 170D

Combinacidon de servomotores lineales y SERVOPACKSs

Modelo SERVOPACK
Modelo de servomotor rotativo Fuerza nominal de salida [N]
SGD7S-0000

SGLFW2-30D070A 45,0 1R9D

SGLFW2-30D120A 90,0 1R9D

SGLFW2-30D230A 180,0 1R9D

SGLFW2-45D200A 280,0 3R5D

8R4D

Tipo F coﬁitmg de hierro SEllpnE-AE0EE 560,0 5R4D
SGLFW2-90D200A 560,0 5R4D

SGLFW2-90D380A 1.120,0 120D

SGLFW2-90D560A 1.680,0 170D*

SGLFW2-1DD380A 1.680,0 170D*

* Disponible a partir del segundo semestre de 2016
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Designaciones de modelo para 400 V

Servomotores rotativos

SGM7A

Servomotores de la

serie Sigma-7:
SGM7A

SGM7J

Servomotores de la
serie Sigma-7:
SGM7J

SGM7G

Servomotores de la
serie Sigma-7:
SGM7G

22

02
1°+2°

1° + 2° digito - Salida nominal

D

30

7

40

1

70

5° 6°

3° digito - Tension de la fuente de
alimentacién

02
1420 3°

1° + 2° digito - Salida nominal

Cadigo Especificacion
02 200W
04 400 W
08 750 W
15 1,56kwW

05

1°+2° 3°
Cadigo Especificacion
05 450 W
09 | 850W
13 1,3kwW
20 | 1,8kW
30 2,9kW
44 4,4 KWH

*2 Los codigos de extremo de eje varian para los servomotores de 850 W'y 1,3 kW.

40

40

Cedigo Ssipic G Cadigo Especificacion
02 |200W D 400V CA
04 | 400 W o -
10 1,0 kW g0 Especificacién
15 [ 1,5kW 7 Absoluto de 24-bit
20 2,0kwW F Incremental de 24-bit
25 2 5kW 5° digito - Historial de revisién del
30 | 3.0kW disefo
50 | 50kw

2

6°

1

70

50

3° digito - Tension de la fuente de
alimentacion

Cadigo Especificacion

D 400VCA

Cédi-

go Especificacion

4° digito - Encoder serial

7 Absoluto de 24-bit

F Incremental de 24-bit

5° digito - Historial de revisién del
diseno

1

70

5° 6°

3° digito - Tension de la fuente de
alimentacion

Cadigo Especificacion

D 400V CA

Cadigo Especificacion

4° digito - Encoder serial

7 Absoluto de 24-bit

F Incremental de 24-bit

5° digito - Historial de revision del

diseno

El didametro del eje para los servomotores de 850 W es de 19 mm.
El didametro del eje para servomotores de 1,3 kW es de 22 mm.

SERIE SIGMA-7

digito

6° digito - Extremo del eje

Coédigo

Especificacion

2

Recto sin llave

6

Recto con llave y perno

7° digit
Codigo

o - Opciones
Especificacion

Sin opciones

Con freno de parada (24 VCC)

Con junta protectora contra polvo

Con junta protectora contra polvo

y freno de parada (24 VCC)

* Esta opcion solo es compatible con
servomotores de 1,0 kW a 3,0 kW.

digito

6° digito - Extremo del eje

Codigo

Especificacion

2

Recto sin llave

6

Recto con llave y perno

7° digito - Opciones

Cadigo Especificacion
1 Sin opciones
c Con freno de parada
(24 VCC)
digito

6° digito - Extremo del eje

Cadigo Especificacion
2 Recto sin llave
6 Recto con llave y perno
S2 | Recto sin llave
K*2 | Recto con llave y perno

Codigo

7° digito - Opciones

Especificacion

1

Sin opciones

Con freno de parada (24 VCC)

Con junta protectora contra polvo

C
F
H

Con junta protectora contra polvo
y freno de parada (24 VCC)

*1 Disponible a partir del segundo semestre de 2016




SERVOPACKS

Amplificador monoegje

SGD7S -

Serie Sigma-7 1°...3° 4°
Modelos Sigma-7S

1°... 3° digito - Capacidad de motor

maxima aplicable

1R9 D A0

4° digito - Voltaje

B 000 F64

5°+6° 7° 8°..10° 11

13.0

digito

8°... 10° digito - Especificaciones de las

opciones de hardware

7° digito - Historial de revisién del
disefio

Amplificador de doble gje *

SGD7W - 2R6 D

Serie Sigma-7 1°...3° 4°
Modelos Sigma-7W

1°... 3° digito - Capacidad de motor

maxima aplicable

Cadigo Especificacion
Trifasico, 400 V
2R6 |2 x 0,75 kW

5R4 |2 x1,5kW

A0 B 000

5°+6° 7° 8°...10° digito

4° digito - Voltaje

Cadigo Especificacion Modelos
Cédigo Especificacion D | 400V CA Cddigo Especificacion aplicables
Trifasico, 400 V ) ) Todos los
_— 000 | Sin opciones
1R9 | 0,5 kW 5° + 6° digito - Interfaz modelos
3R5 | 1,0 kW Cédigo Especificacion g | Conrelay de Todos los
. o freno de parada modelos
5R4 | 1,5 kW A0 Referencia de comunicacion
8R4 | 2,0 kW EtherCAT - B
120 30KW 30 | MECHATROLINK-IIl *, RJ45 1°... 13" digito - Especificacion FT/EX
Cédigo Especificacion
F64 | Zone table

8°... 10° digito - Especificaciones de las
opciones de hardware

* Disponible a partir del segundo semestre de 2016

A0 Referencia de comunicacion
EtherCAT

30 | MECHATROLINK-IIl, RJ45

7° digito - Historial de revisién del
disefio

Cédigo Especificacion
£ g Y Modelos
D | 400V CA Cadigo Especificacion aplicables
— 000 | Sin opciones Todos los
5° + 6° digito - Interfaz modelos
Cédigo Especificacion 026 Con relay de Todos los
freno de parada modelos
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YASKAWA

Elinsur

La serie Sigma-7 lleva el certificado CE,
esta listada en cULus y es conforme a RoHS.

International Standards

L]
@ s C €
il us

P
RoHS Directive

Fakts Directve Stands o the EU directive on the Aestricion of e
Usa of Cerinin Harardous Substances in Electrical and
Electronic Equipmant

Las especificaciones sobre modificaciones y mejoras de productos en
desarrollo estan sujetas a cambios sin previo aviso.
© YASKAWA America Inc. Todos los derechos reservados.

®
E I I n S u r Av. Francisco Fernandez De La Cruz 3487 (1437) CABA
Elinsur SRL Tel: (54 11) 4918-2056 - Fax: (54 11) 4918-1183
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